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ACTIVITAT DE ROBÒTICA
· Accedir a la pàgina tecno12-18.com
	· Clicar sobre miniunidades

	· Clicar sobre Control y robótica
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Instrucciones: Clica sobre el ttulo de la miniunidad didctica que te interesa. A continuacion se abiird una ventana nueva en
tu navegador y comenzard la carga de los archivos. Dependiendo del tamafio de la unidad y de la conexidn a intemet que
utilices, puede tardar entre pocos segundos y dos o tres minutos.
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Titulo Descripcion Otras
versiones

Introduccin a los robots: androides, robots industriales, robots de senicios,

Robots cat

Bobots telemanipuladores, etc o

Estudio de un robot Funcionamiento de un robot educativo. Componentes. Programacion.
Estudio de un sistema de control de lazo abierto: U riego automético de j cat
Estudio de un sistema de control automtico: EI secador de manos

el secador de manos Componentes y funcionamiento.

El androide ASINO Estudio del robot ASIMO, uno de los androides més avanzados del mundo. cat

Enlaces externos

Titulo Descripcion
Cucabot: constru Préctica de taller. Instrucciones para construir 5 tipos de robots maviles sencillos. Autor
de un robot sencillo Joaquin Sarmiento.

i quieres, puedes sugerir un nuevo enlace extemo utilizando este formulsrie.
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	· Seleccionar Robots

	· Clicar sobre versió dinàmica


	
	

	· Llegir la informació de les diferents pantalles i contestar les qüestions


· Una vegada finalitzada la miniunitat, respondre les preguntes següents:
[image: image1.png]QUESTIONARI

1. Com definiries la paraula robof?

2. Qué és un androide? Com sén els androides d'avui dia?

3. Perqud diem que un tinel de rentat és un robot?

4. Quin és el tipus de robot més utilitzat?

5. Qué és un robot industrial? Per a qué s'utilitzen?

6. Fes un dibuix esquematic d'un robot industrial i indica'n les seves parts.

7. Quines caracteristiques tenen els robots telemanipuladors? Com treballa el robot
telemanipulador que surt en aquesta unitat?

8. Buscaainternet la fotografia d'alguna aspiradora robética i fes-ne un dibuix esquemdtic.
Creus que tindran &xit?

9. Busca informacié a internet sobre |'androide ASIMO. Quines caracteristiques €2

10. Busca informacié a internet sobre el rover Sojourner que va estudiar la superficie de Mart.
Fes un breu resum de la seva missié.

«enrere
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· Si et dóna temps fes la miniunitat « El androide ASIMO »
FITXA DE LA PEL·LÍCULA

	Títol: 
	Nacionalitat: 

	Director: 
	Any:

	Actors principals: 



	Duració: 
	

	Tema: 
	

	On ocorren els fets: 
	Tipus d’espai:

	Època dels fets:
	Tipus de pel·lícula:

	Argument:




CONTINGUTS A TREBALLAR 

1. Definició de robot.

2. Parts d’un robot

3. Intel·ligència artificial. Què és?
4. Quines són les tres lleis de la robòtica? Comenta-les

5. Els robots que apareixen a la pel·lícula segueixen les tres lleis? Justifica la resposta.

6. Explica i justifica l’actitud que mostra el protagonista envers els robots.

7. Fes una valoració de la pel·lícula tenint en compte l’argument, els protagonistes, l’ambientació, el tema, ....
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