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Desenvolupament d’un sistema robotic de baix cost d’ajut a la
rehabilitacié de la marxa per a nens amb transtorns motors greus.
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Un company ens va
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Ufll Si que hi hatipus de
robots difertents:1?, 23 32 42
generacio, robots medics,
amb intel.ligéncia artificial,
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El robot decideix, gracies a que els
sensors detecten la intencié de la
persona.

Quan el peu s’atura, la cinta també.
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Vam rebre la visita de I’Alicia. Va
ser mooooooltinteressant!!
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